Przedmiar robot

Podstawa naktadu, opis pozycji, wyliczenie ilosci robot

| llos¢ | Krot.|Jedn.

1 Prace pomiarowe - o
1.1 KNNR 1/111/1 ’ - T
| Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie rowninnym 0173, km |
2 Pobocza B o -
21 KNNRG/113/5 i R

Podbudowy z kruszyw famanych, warstwa goérna, po zageszczeniu 10-cm 173,00] 0,50|m2
3 Nawierzchnia
3.1 KNNR 6/1005/6 T
__ Oczyszczenie nawierzchni drogowych, mechanicznie, nawierzchnia z bitumu 93210  |m2
3.2 KNNR 6/1005/7

Skropienie nawierzchni asfaltem L - 932,10 m2
3.3 KNNR 6/309/2 (2) -

Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa $cieralna), mieszanka asfaltowa, grubo$c¢ po

zageszczeniu 4-cm, masa grysowa, samochdd 5-10-t N 932,10,  m2
3.4 KNNR 6/309/7 (2)

Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa $cieralna), dodatek za dalszy 1-km przewozu ponad

5-km, samochdd 5-10-t (1) 95,07120,001t |
4 Oznakowanie poziome
4.1 KNNR 6/705/2 o T

Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukowa, linie segregacyjne i krawedziowe ciagte, malowanie

mechaniczne 222 m?2
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