SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ ,,KOTL()WKA”
LALIKACH
w km 0+463-0+987

INWESTOR/ZAMAWIAJACY

URZAD GMINY MILOWKA
UL. J. Kazimierza 123, 34-360 MILOWKA

Kod CPV
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

45233140-2 Roboty drogowe

45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
45111300-1 Roboty rozbiérkowe

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45230452-5 Roboty odwadniajace

AUTOR OPRACOWANIA:

Mirostawa Lukasik
uprawnienie budowlane nr 1493/94
w specjalnosci konstrukcyjno-inzynieryjnej

Miloéwka maj 2018r.



SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

D-00.01.01Cze¢$¢ ogdlne

D-01.01.01 Roboty pomiarowe

D-02.01.01 Roboty ziemne — wykopy, Scinanie poboczy

D-03.01.01 Korytowanie i profilowanie pod warstwy konstrukcyjne
D-04.01.01 Podbudowa z kruszywa lamanego

D-05.01.01 Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych
D-06.01.01 Odwodnienie-czyszczenie rowow i przepustow
D-07.01.01 Umocnienie powierzchni skarp plytami azurowymi
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANII I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
CZESC OGOLNA

1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego
Przebudowa drogi gminnej ,,KOTLOWKA” w Lalikach w km 0+463-0+987
2. Przedmiot robét budowlanych

roboty pomiarowe

koryto wraz z profilowaniem pod warstwy konstrukcyjne

podbudowy z kruszywa tamanego

utozenie koryt §ciekowych

umocnienie powierzchni skarp

wykonanie drenazu

oczyszczenie i skropienie warstw

nawierzchnia z betonu asfaltowego
3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
roboty pomiarowe i rozbidrka elementow drog
4. Nazwy i kody CPV
45233140-2 Roboty drogowe
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
45111300-1 Roboty rozbioérkowe
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45232452-5 Roboty odwadniajace
5. Informacja o terenie budowy
Terenem budowy jest pas drogowy drogi gminnej KOTLOWKA w Lalikach.
Przekazanie placu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne
punktow gtéwnych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej
i dwa komplety ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.
Dokumentacja projektowa. Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowa 1 ST. Dokumentacja projektowa, ST 1 wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru inwestorskiego a stanowig czgs¢ umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bltedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru inwestorskiego, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie sa
wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST., a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty Iub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
Zabezpieczenie terenu budowy. Przebudowa i remont wykonywany ,,pod ruchem”
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejagcych obiektow
(jezdnie, $Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot; Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie
prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie ograniczat ucigzliwosci wynikajace z nadmiernego hatasu,
wibracji oraz stosowat $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow
wodnych substancjami toksycznymi a powietrza pytami i gazami.




Ochrona przeciwpozarowa;

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,

wymagany sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach

biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone

przed dostepem o0s6b trzecich.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia;

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczna wydang przez uprawniona

jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢

zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych

wbudowania.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej;

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne

zlokalizowane w pasie drogowym lub jego bezposrednim sgsiedztwie.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem wszystkich instalacji i

urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca

bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego i zainteresowane wladze oraz

bedzie z nimi wspotpracowatl dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na

powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez

Zamawiajacego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny

pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w

warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajgcych odpowiednich wymagan

sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz

sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla

zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Podstawowymi elementami zagrozenia bezpieczenstwa podczas wykonywania robot drogowych sa:

- kolizja wykonawcow robot i uczestnikow ruchu drogowego (roboty wykonywane pod)

- zagrozenia wynikajace z wykonywania wykopow,

- zagrozenia wynikajace z zatrudnienia sprzety i transportu zmechanizowanego,

- zagrozenia wynikajace z uzywania narzedzi recznych z napgdem mechanicznym,

- zagrozenia wynikajace z wbudowywania mieszanek mineralno-asfaltowych (temp. do
1600C),

- kolizja wykonywanych robot ziemnych z podziemnymi urzadzeniami obcymi.

6. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robdt, Wykonawca
przedstawi Inspektorowi nadzoru inwestorskiego do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rowniez
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniajag wymagania ST w czasie realizacji robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bgdg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru inwestorskiego. Jesli dokumentacja projektowa lub
ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca zapewni, aby
tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed



zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem 1 niezaplaceniem

7. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn;

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robot, a w przypadku braku ustalen, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $§rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

8. Wymagania dotyczace Srodkow transportu;

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru inwestorskiego , w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spelniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego,
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawecy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

9. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$§¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami ST, oraz poleceniami Inzyniera., oraz za bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w  dokumentacji projektowej Iub
przekazanymi na pi§mie przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Bledy popetnione przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunicte przez Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy
dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materiatdw 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.

10. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data
jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz



stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty
beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i
Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczego6lnosci:

e datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego,
daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych ostatecznych
odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom

lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementdéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.
Do pozostatych dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie/zgloszenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokotly z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

11. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robdt;

Obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu o zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Jes$li ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekroj. Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. (dlugos¢ x szerokos$¢ x wysokosé/grubosé/glebokos¢ x ilos¢).

13. Opis sposobu odbioru robot budowlanych;

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior bedzie
dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek



bez hamowania ogo6lnego postgpu robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.
Gotowo$¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu
ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakoSci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru
inwestorskiego.

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot .Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad
nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli  zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.  uzupelniajace
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatoéw zgodnie z ST,

6.. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robodt i sieci uzbrojenia terenu- jesli mowi o tym
umowa ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem

zasad opisanych przy odbiorze ostatecznym robot.

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco;

Asfalt uptynniony —asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.Beton asfaltowy — mieszanka
mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowanym, utozona i zageszczona.
Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno- uzytkowsg
(drogg) albo jego czg$¢ stanowigcg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny.

Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo z rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajaca warunki statecznos$ci i odwodnienia.

Chudy beton — materiat budowlany powstaly przez wymieszanie mieszanki kruszyw z cementem w ilosci
5% do 7% w stosunku do kruszywa lecz nie przekraczajacej 130 kg/m3 oraz optymalng ilo$cig wody, ktory
po zakonczeniu procesu wigzania osiagga wytrzymato$¢ na Sciskanie R28 w granicach od 6 do 9 MPa,
Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania
robot.

Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
Humusowanie — pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

Jezdnia — cz¢é¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kliniec — kruszywo famane zwyktle o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz z sposobem ich potaczenia.



Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

Korpus drogowy — nasyp lub czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Kruszywo tamane — materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych.

Kruszywo tamane zwykle — kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujgce si¢

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prze Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Miat — kruszywo tamane zwykte o wielko$ci ziarn do 4 mm.

Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym skladzie i
uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka mineralna z odpowiednia iloscig asfaltu, wytworzona w
okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i

czynnikoéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieralng a podbudows,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ichna  podbudowe.

C) Warstwa wyréwnawcza — warstwa shuzaca do wyréwnania nieréownosci podbudowy lub

profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na  podtoze.

Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gorna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji

nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czg¢é¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych

funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem

czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

Piasek — kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

Pobocze — cze§¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stluzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe nos$na nawierzchni drogowe;.

Podbudowa z tlucznia kamiennego — cz¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej lub wigcej
warstw nosnych z thucznia i klinca kamiennego.

Podtoze — grunt rodzimy Iub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokos$ci przemarzania.

Podloze ulepszone — gbérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Prefabrykat — element konstrukcyjny wykonany w zaktadzie przemystowym, do zmontowania na budowie,

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie 1 przekroju podtuznym)
istniejacego polaczenia.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Row — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalne;j
wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Thuczen — kruszywo tamane zwyklte o wielkos$ci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.



Warstwa wyréwnawcza — warstwa o zmiennej grubosci ukladana na istniejacej warstwie w celu
wyrownania jej nieréwnosci w profilu poprzecznym i podtuznym.

15. Dokumenty odniesienia
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pOzniejszymi
zmianami).

- Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi
zmianami).

D-01.01.01.

ROBOTY POMIAROWE

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem robdt pomiarowych i stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

W zakres robot pomiarowych wchodza :

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. MATERIALY

Do utrwalania punktéw gltownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

,»Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3.SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet :

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, laty,

- tasmy stalowe, szpilki,

gwarantujacy uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora nadzoru inwestorskiego 0
wszelkich biedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardow przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych prze
Inzyniera. Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopoéw nalezy stosowaé¢ dobrze widoczne paliki.
Odleglos¢ migdzy palikami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT



Odbiodr robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodez;ji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979.
D-02.02.01

WYKONANIE WYKOPOW i SCINANIE POBOCZY
1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopow w gruntach nieskalistych oraz §cinania poboczy i
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.
2. MATERIALY (grunty)
Podziat gruntéw i innych materiatdw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania, okreslenie
przecietnych warto$ci gestosci objetosciowej gruntow i materiatow w stanie naturalnym oraz spulchnienie
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow moga by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypoéw. Nadmiary grunty nalezy wywiez¢ poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych. Grunty i materialy nieprzydatne do budowy
nasypow, powinny by¢ wywiezione na odktad.
3.SPRZET
Wykonawca winien dysponowac¢ sprzetem do :
a. odspajania, $cinania i wydobywania gruntdow (zrywarki, koparki, fadowarki itp.)
b. jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki,  réwniarki itp.)
c. transportu mas ziemnych (samochody wywrotki itp.)

d. sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

e. Scinarka do poboczy

4. TRANSPORT
Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju robot,
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odlegtosci
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz +/- 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cm i -3 cm.
Szeroko$¢ korpusu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +/- 10 cm. Pochylenie
skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata.. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.
Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
rob6t. Wykonawca winien wykonaé¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypoéw byly odspajane oddzielnie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych. Zaggszczenie gruntu w wykopach i1 miejscach
zerowych robét ziemnych powinno spelnia¢é wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika
zageszczenia [S-1,00.
Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwila przystapienia do ostatecznego
profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnos$c
budowlang.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot obejmuje sprawdzenie zgodno$ci wykonania wykopow z
dokumentacja a w szczego6lnosci :
a. zapewnienie stateczno$ci skarp,
b. odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
c. doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),



d. zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanych robot ziemnych
$cinanie poboczy w m2 (metr kwadratowy )

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem obowigzujacej tolerancji daty
wyniki pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

1. PN-B-02481:1998 - Grunty Budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D-03.01.01

Korytowanie i profilowanie podloza pod warstwy konstrukcyjne

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru roboét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
gruntowego przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni i stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca winien dysponowac:

a. réowniarka lub spycharka z uko$nie ustawionym lemieszem a za zgoda Inwestora ~ roOwniez z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

b. walcami statycznymi, wibracyjnymi lub ptytami wibracyjnymi.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca winien przystagpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i1 zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W
wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek do naciggania sznurkéw do wytyczenia robot W

odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, lub w
przypadku robot o matym zakresie.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancija
od —20% do +10%. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot obejmuje:

a. szerokos$¢ koryta (10 razy na 1 km i nie moze r6zni¢ si¢ o wiecej niz +10 cm i —5 cm)

b. spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacjg z tolerancja +/-0,5%)

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest m2 wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-EN 1097-5:200 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych

1 podtoza przez obcigzenie ptyta.



4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni
planografem i fatg.
5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

D-04.01.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie, jako :

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowe zasadnicza,

zgodnie z ustaleniami w dokumentacji projektowej 1 stanowi dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

2. MATERIALY

Kruszywo tamane zwykle: ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 Woda do skropienia podczas watowania i

klinowania.

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢:

- thuczen: 31,5/63 mm,0/31,5, 0/63

- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania — kliniec od 4 mm do 20 mm.

Kruszywo powinno by¢ klasy co najmniej II — dla podbudowy zasadniczej i klasy II i III — dla podbudowy

pomocniczej.

3.SPRZET

Wykonawca winien dysponowac :

- réwniarka, uktadarka lub rozsypywarka kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,

- walcami statycznymi gladkimi do zageszczania kruszywa grubego,

- walcami wibracyjnymi lub wibracyjnymi zaggszczarkami ptytowymi do klinowania
kruszywa grubego klincem,

- walcami ogumionymi lub stalowymi gladkimi do koncowego dogeszczenia,

- przewoznymi zbiornikami do wody.

4. TRANSPORT

Dowolne $rodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z thicznia nie moze byé po zaggszczeniu mniejsza od 1,5-

krotnego wymiaru najwiekszych ziarn thucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu

nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywa¢ w dwodch

warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo

réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu

osiggneta grubos¢ projektowang. Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma

przejsciami walca statycznego, gladkiego o nacisku nie mniejszym niz 30 kN/m. W przypadku

wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo

drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczenia nalezy uzy¢ walca

wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m, albo plytowa zaggszczarke wibracyjna o

nacisku co najmniej 16 kN/m2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot obejmuje :

- badanie wtasciwosci kruszywa

- szeroko$¢ podbudowy (zgodnie z dokumentacja z tolerancjg +10 cm, -5 cm)

- réwno$¢ podbudowy (nieréwnosé do 12 mm dla podbudowy zasadniczej 1 15 mm dla

podbudowy pomocniczej)

- spadki poprzeczne (zgodne z dokumentacja z tolerancja + - ,5%)

- rzedne wysoko$ciowe (réznice nie powinny przekraczaé +1 cm,-2 cm)

- grubo$¢ podbudowy (zgodnie z dokumentacjg z tolerancja 2 cm dla podbudowy  zasadniczej i

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT



Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy :

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
2 PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego

3 PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn.

4 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotno$ci

4 PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwo$ci.

6 PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodporno$ci metodg
bezposrednig.

05.01.01. SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem  niniejszej  specyfikacji  technicznej s3  wymagania  dotyczace  wykonania

1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem $ciekow z prefabrykowanych elementéw betonowych i stanowi

dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach.

2. MATERIALY

Beton na tawe pod $ciek powinien odpowiada¢ wymaganiom norm. Jezeli dokumentacja projektowa nie

stanowi inaczej, powinien to by¢ beton klasy B-15 lub B-10.

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom norm. Kruszywo nalezy przechowywaé w

warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych

asortymentow, gatunkow i marek.

Cement do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim. Cement do zaprawy cementowej i na podsypke

cementowo-piaskowa powinien by¢ klasy 32,5. Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z normg .
Prefabrykowane elementy betonowe do wykonania $ciekow powinny odpowiadaé wymaganiom norm.

Ksztalt i wymiary $ciekow, powinny by¢é zgodne z dokumentacja projektowa. Do wykonania

prefabrykatoéw nalezy stosowaé beton klasy co najmniej 25.Nasigkliwo$¢ prefabrykatow nie powinna

przekraczaé 4%. Scieralnoé¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekraczaé¢ 3,5 mm. Wytrzymato$¢ betonu

na $ciskanie powinna by¢ zgodna dla przyjetej klasy betonu. Powierzchnia bez rys, pgknig¢ i ubytkow

betonu, o fakturze zatartej. Krawedzie rowne 1 proste. Wklegstos¢ lub wypuktos¢ nie powinna przekraczaé 3

mm. Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatow:

- na dtugosci + 10 mm

- na wysokosci i szerokos$ci +3 mm

3.SPRZET

Roboty mozna wykonywac recznie z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-

piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Transport prefabrykatéw powinien odbywaé si¢ samochodami dostawczymi. Kruszywa przewozié

dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z

innymi asortymentami.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonania $cieku nalezy wytyczy¢ o$ Scieku zgodnie z dokumentacja projektowa.

Wykop pod tawe dla $cieku nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja. Jezeli dokumentacja projektowa nie

stanowi inaczej, to najczgsciej stosowana tawa pod Sciek jest tawa z oporem. Dla $cieku terenowego

stosowana jest tawa zwykla. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z

uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy z oporem. Wskaznik

zageszcezenia dna wykopu pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wg normalnej metody Proctora.

lasa betonu do wykonania taw powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa. Jezeli dokumentacja nie

stanowi inaczej, mozna stosowac tawy z betonu klasy B-15 i klasy B-10.

Ustawienie prefabrykatéw na tawie powinno by¢ wykonane na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci

5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumentacji projektowej. Spoiny elementow prefabrykowanych

nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny prefabrykatéw uktadanych na tawie zwirowej nalezy

wypetni¢ zwirem lub piaskiem a ukladanych na tawie betonowej nalezy wypetni¢ zaprawa cementowo-



piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2, przy czym powinny mie¢ co 50 m spoiny wypelnione masa
zalewowa nad szczeling dylatacyjng tawy betonowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykonaé badania materialéow przeznaczonych do
wykonania $cieku i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

W czasie robdt nalezy sprawdzi¢, czy wymiary wykopu oraz zageszczenie podioza s3 zgodne z
dokumentacjg projektows. Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm.

Sprawdzeniu wykonania tawy podlegaja:

- linia fawy w planie z tolerancjg kierunku + 2 cm na kazde 100 m tawy,

- niweleta gornej powierzchni fawy z tolerancja + 1 cm na kazde 100 m lawy,

- grubo$¢ tawy co 50 m z tolerancja £ 10% wysokosci projektowane;j ,

- grubos¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, z tolerancjg = 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanego Scieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykop pod tawe,

- wykonana tawa,

- wykonana podsypka.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

1. Katalog szczegotow drogowych ulic, placéw i parkéw miejskich. Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987 r.

2. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt—Warszawa 1987r.

D-06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP PLYTAMI AZUROWYMI

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z umocnieniem skarp, rowow i Sciekdw przez :

- humusowanie, obsianie, darniowanie,

- zastosowanie elementéw prefabrykowanych - ptyty azurowe 60x40x10,

i stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

2. MATERILY

Prefabrykaty.Plyty azurowe 60x40x10cm

Szpilki,paliki. Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z galezi, zerdzi lub drewna
szczapowego. Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane, grubosci od 1,5 do 2,5 cm, dlugosci od 20 do
30 cm.

Cement

Zaprawa cementowa

3.SPRZET

Wykonawca winien dysponowac :

a. ubijakiem o recznym prowadzeniu,

b. plyta ubijajaca.

4. TRANSPORT

Dowolne $rodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Uktadanie elementow prefabrykowanych. Typowymi elementami stosowanymi dla

- prefabrykaty azurowe 60x40x10cm

Podloze pod plyty nalezy przygotowac zgodnie z dokumentacja

Podktad pod ptyty stanowi warstwa kruszywa - pospotki lub podsypka cementowo-piaskowa o grubosci od
5 ¢cm do 10 cm. Po utozeniu podktadu nalezy go lekko uklepaé, ale nie ubijaé.

Elementy prefabrykowane nalezy uklada¢ z zachowaniem spadku podtuznego i rzgdnych zgodnie z
dokumentacjg projektowa lub ST. Po ulozeniu plyt szczeliny i otwory nalezy dokladanie wypetié
humusem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



Kontrola jako$ci robot obejmuje :
a. wykonania umocnien elementami prefabrykowanymi :, szerokos¢ (tolerancja +/- 2 cm), odchylenie
linii, rowno$¢ gorna (dopuszczalny przeswit mierzony tatag 2 m —1 cm), doktadno$¢ wypetnienia szczelin
prefabrykatami.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest :
a. m?2 (metr kwadratowy) powierzchni
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Normy :
1. PN-S-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

D. 07.01.01. ODWODNIENIE - CZYSZCZENIE ROWOW I PRZEPUSTOW,

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwigzanych z czyszczeniem przepustoOw, remontowaniem i utrzymaniem rowow.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdot zwigzanych z wykonaniem,

oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o glgbokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.

1.4.2. R6w przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi

1.4.3. Row odplywowy - row odprowadzajacy wodg¢ poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - row zbierajacy wode sptywajaca ze stoku.

2. MATERIALY

Materialy nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego

sprzetu:

— koparek podsigbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, §cigciu trawy

i krzakéw w obrebie rowu.

5.2. Budowa, poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku budowy oraz prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i

skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gtebokos¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako roznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, glgbokos¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako rdznica
poziomoéw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

c¢) optywowym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gorne wyokraglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy zewngtrznej od 1:3 do
1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica poziomdéw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;



Najmniejszy dopuszczalny spadek podituzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach na
odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.
Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- darning - 3,0%,
- faszyna - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.3. Roboty wykonczeniowe
Namul i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowdéw i skarp nalezy rozplantowa¢ w miejscu
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru .
Sposob zniszczenia pozostalosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST Iub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
6.1.1. Spadki podtuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja =+ 0,5% spadku.
6.1.2. Szerokos¢ i gltgboko$¢ rowu
Szerokos¢ i giebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektows z tolerancja + Scm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) budowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena czyszczenia 1 mb rowu i przepustu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- pogtebianie i profilowanie rowu,
- §cigcie trawy i krzakow,
- roboty wykonczeniowe,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

D-08.01.01 OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW EMULSJA ASFALTOWA

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru roboét zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem
nastgpnej warstwy nawierzchni i stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

2. MATERIALY

Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sg:

a) do skropienia podbudowy nie asfaltowe;j:

- kationowe emulsje §redniorozpadowe w

- uptynnione asfalty srednioodparowalne

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:

- kationowe emulsje szybkorozpadowe

Zuzycie lepiszczy do skropienia

| Lp. IRodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m )




1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
i zaakceptowane przez Inspektora.

3. SPRZET

Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni

- szczotka mechaniczna, zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek
powinna by¢ wykonana z twardych elementow czyszczacych i shuzyé do  zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie
elementy czyszczacej sluzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace,

- sprezarka,

- zbiornik z woda,

- szczotki rgczne.

Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzenie i
regulowanie nastepujacych parametrow:

- temperatury rozkladanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

- wysokosci i dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- dozatora lepiszcza.

4. TRANSPORT

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach posiadajacych izolacje termiczng, zaopatrzonych w
urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod
warunkiem, ze nie bedg korodowaly pod wptywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Powinny
by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3, a kazda
przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji, powinny by¢ czyste i nie
zawierac resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materialu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy
uzywac szczotek recznych.

Skropienie warstw nawierzchni

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po
wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktoérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.
Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji prze Inzyniera jej oczyszczenia. Warstwa
nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych
rgcznie (za pomocg weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy przy skrapianiu:

0
Lp. [Rodzaj lepiszcza Temperatury ( C)
1 Emulsia asfaltowa kationowa od 20 do 40
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140




Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezbgdny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania
wody z emulsji. W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczyé
skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie lepiszczy powinno by¢ oparte na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowac
dla kazdej dostawy wtasciwosci :

- emulsji asfaltowej kationowej - lepkos¢ - wg EmA-94

- asfalt drogowy — penetracja

»~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest :

- m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m2 (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9.DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy :

1. Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

D-10.01.01

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa3 wymagania dotyczace zasad prowadzenia robodt
zwiazanych z wykonywaniem warstwy $cieralnej, wiazacej, wyrownawczej i
wzmacniajacej z betonu asfaltowego dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR2 wg Zatacznika nr 5
Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. wg ponizszego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu licz

KR1 > 12
KR2 od 13 do 70

i stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

2. MATERIALY

Nalezy stosowac :asfalt drogowy, wypehiacze kruszywa kat.1 — dla poszczegdlnej warstwy okreslono w

tabeli.

3. SPRZET

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé sie

mozliwo$cia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

- skrapiarek,walcow lekkich, $rednich i ciezkich , walcéw stalowych gladkich , walcow
ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT

Transport asfaltow drogowych moze odbywac si¢ w:

- cysternach kolejowych i samochodowych,

- bebnach blaszanych,

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym

zawilgoceniem.




Mieszankg betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.
Czas transportu od zaladunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spelieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.
5. WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robdot, w terminie uzgodnionym z Inspektorem, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki .
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
- doborze optymalne;j ilosci asfaltu,
- okresleniu jej wlasciwosci 1 pordwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.
Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego
Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy S$cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy .

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy S$cieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
KR 1 lub KR 2
Wymiar oczek sit #, Mieszanka mineralna, mm

mm Zawarto$¢ od 0 dol6
asfaltu od 0 lub od 0

do 20 do 12.8

Przechodzi
przez: 25.0 100
20.0 88+100 100
16,0 78+100 90100
12,8 68+93 80+100
9,6 59+86 69100
8,0 54+83 6293
6,3 48+78 56+87
4,0 40+70 45+76
2,0 29+59 35+64
zawartos$¢

ziarn > 2,0 41+71) (36+65)
0,85 20+47 26+50
0,42 13+36 1939
0,30 10+31 1733
0,18 7+23 1325
0,15 620 1222
0,075 5+10 7+11

Probki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy .
Warstwa wiagzaca, wyrownawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzacej, wyrdwnawczej i
wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy .

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan i spelnia¢ wymagania
podane w tablicy

Wykonana warstwa wigzgca, wyrdwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna spetniac
wymagania podane w tablicy

Tablica 4.

Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego



Wymagania warstwy
Scieralnej z BA
Lp. Wiasciwosci w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2
1 Modnt eztvamadéei nelzania MPa nie wymaga Si@
2 Stabilnos¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze 1
60 C,kN >55
3 Odksztatcenie probek jw., mm 0d 2,0 do 5,0
4 Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v od 1,5 do 4,5
— - - ; —
S Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % 0d 75.0 do 90,0
6 Grubos¢ w cm warstwy z MMA o
uziarnieniu: od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm 0d 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0 do 5,0
od 0 mm do 20 0 mm adS0dn70
7 Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98.0
] Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0
1) probki zageszczone 2 x 75 uderzen ubijaka

Tablica

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wigzacej, wyrownawczej

wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

i

Rzedne krzywych granicznych
KR 1 IubKR 2
Wymiar oczek sit Mieszanka mineralna, mm
#, mm 0 od 0 od 0
d do 16 do 12,8
Przechodzi przez:
31,5
25,0
20,0 87+ 100
16,0 75+100 88+100
12,8 65+93 78+100
9,6 57+86 67+92
8,0 52+81 53+80
6,3 47+76 42+69
4,0 40+67 30+54
2,0 30+55
zawartosc (46+70)
ziarn > 2,0 mm (45+70)
20+40
0,85 20+40 14+28
0,42 13+30 1124
0,30 10+25 817
0,18 6+17 7+15
0,15 5+15 ,
0,075 3+7 378




Tablica Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wiazacej, wyrownawczej oraz
wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Lp. Wymagania wobec
warstwy wigzacej,
Wyrownawcze i
Wiasciwosci
KR 1 Iub KR 2
Mod nie wymaga si¢
2 Stabilno$¢ probek
wg metody 2)
Marshalla w 28,0 (26,0)
3 Odksztatcenie probek 0od 2,0 do 5,0
Wolna przestrzen w 0d 4,0 do 8,0
i _Vpelnienic wole] od 65,0 do 80,0
6Grubos$¢ warstwy w c¢cm o uziarnieniu: od 0 mm
do 12,8 mm 0d 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0 do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25 0 mm -
TWskaznik zageszczenia warstwy, % >98.0
8Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) 0d4,5do 9,0

1) dla warstwy wyrownawczej

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

- dla D 50 od 1450 C do 1650 C,
- dlaD 70 od 1400 C do 1600 C,
- dla D 100 od 1350 C do 1600 C,

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypetniacza
uzyskata wlasciwg temperature. Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o
wigcej niz 300 C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

- zD 50 od 1400 C do 1700 C,

- zD 70 od 1350 Cdo 1650 C,

- z D 100 od 1300 C do 1600 C,

Przygotowanie podtoza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢é wyprofilowane i roéwne.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Nieréwnosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy

Tablica

Lp. [Drogiiplace Podloze pod
Scieralng
1 Drogi klasy A, S i GP 6
2 Drogi klasy Gi Z 9
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12

W przypadku gdy nieréwnosci podloza sa wicksze od podanych w tablicy 7, podtoze nalezy wyréwnac
poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyroéwnawczej.



Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloze nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa
lub asfaltem uptynnionym w ilo$ci ustalonej w ST. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
lub uptynniacza podano w tablicy

Tablica Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Iloé¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji

Podoze do  wykonania lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego,

Lp. . 4
P warstwy z mieszanki betonu Lo /om

Podloze pod warstwe asfaltowa

1 Podbudowa/nawierzchnia thuczniowa 0d 0,7do 1,0

Podbudowa z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie 0d 0,5 do 0,7
3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu
stabilizowanego cementem 0d 0,3 do 0,5
4 Nawierzchnia  asfaltowa o
chropowatej powierzchni 0d 0,2 do 0,5

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przy ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji lub asfaltu uplynnionego. Wymaganie nie dotyczy
skropienia rampg otaczarki.

Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza
od +5 C dla wykonywanej warstwy grubosci > 8 cmi+ 100 C dla wykonywanej warstwy grubosci <8cm.
Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podiozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V>16 m/s).

Zar6b probny

Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazong w uktad z
automatycznym sterowaniem grubos$ci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejs¢ walca
ustalonym na odcinku probnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

- dla asfaltu D 50 1300 C,

- dla asfaltu D 70 1250 C,

- dla asfaltu D 100 1200 C,

Zaggszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia utozonej warstwy
powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzglgdem siebie co najmniej o 15 cm.
ZYacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
Z}acze robocze powinno by¢ réwno obciete i powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢ posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukowsg. Sposdb wykonywania zlgcz roboczych
powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania asfaltu, wypekiacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi
do akceptacji.

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano
w tablicy 11.



Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji.Wyniki powinny by¢
zgodne z recepty laboratoryjng z tolerancjg okreslong w tablicy Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi
réwnowaznymi metodami.

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperature micknienia asfaltu.

Na kazde 100 Mg zuzytego wypehiacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotno$¢ wypehiacza.

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase i gatunek kruszywa.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okre§la¢ na probkach zageszczonych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

Tablica Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szeroko$§¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 Réwnos¢ podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10 m
3 Réwnos¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm
4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugo$ci 1 km
5 Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacji podtuznej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedhug
6 Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 Grubo$¢ warstwy D nelhlei o batdaca saca o nasgiarzahai da 2000 o
8 ZYacza podtuzne i poprzeczne cata dtugo$¢ zlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cata dlugosc
10 Wyglad warstwy ocena ciggla
11 Zaggszczenie warstwy N seAbli o Leaidana anan o mamsamabel da 2000 m2
12 Wolna przestrzen w warstwie JW.

Szerokos¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektows, z
tolerancja +5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubosé
warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

Tablica Dopuszczalne nierownosci warstw asfaltowych, mm

.. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. [Drogiiplace . . L
$cieralna wigzaca wzmacniajaca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 Drogi klasy GiZ 6 9 12
Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa, z tolerancja > 0,5 %.

Zacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza
powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do 5 mm
ponad ich powierzchni¢. Warstwy bez opornikow powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla
konieczno$¢ obcigcia pokryte asfaltem.

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, luszczacych si¢ i spekanych.

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie laboratoryjne;.



7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

2. PN-EN 12591:2010 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Wymagania dla asfaltow drogowych

3. PN-EN 1426:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie penetracji igla

4. PN-EN 12593:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie temperatury tamliwosci metoda
Fraassa

5. PN-EN 1427:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie temperatury migknienia -- Metoda
Pierscien i Kula

6. PN-EN ISO 2592:2008 - Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia -- Metoda otwartego tygla
Clevelanda

7. PN-EN 12592:2014-12 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie rozpuszczalnos$ci

8. PN-EN 12607-1:2014-12 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie odpornosci na starzenie pod
wplywem ciepta i powietrza -- Cz¢$¢ 1: Metoda RTFOT

9. PN-EN 12606-1:2015-08 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie zawartosci parafiny -- Cze$¢ 1:
Metoda destylacji

10. PN-EN 14272:2012 - Sklejka -- Metoda obliczania wybranych wlasciwosci

mechanicznych

INFORMACJA AKTUALIZACYINA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja ST zostata wprowadzona do stosowania przez Generalng Dyrekcje Drog Krajowych
i Autostrad pismem nr GDDKiA-BRI13/211/3/03 z dnia 2003-09-22.

Podstawa zmian

W 2002 r. decyzja prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zostata przyjeta, metoda notyfikacji (bez
tlhumaczenia), do stosowania w Polsce norma PN-EN 12591:2002 (U), okreslajace metody badan i
wymagania wobec asfaltow drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale rodzajowym niz dotychczasowa norma PN-C- 96170:1965.
Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (U) s dostgpne w Polsce od poczatku 2003 r.

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniewaznia dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:1965. Z chwila
przywotania w dokumentach kontraktowych normy PN-C-96170:1965

ma ona zastosowanie, pod warunkiem pozyskania asfaltu produkowanego wg PN-C-96170:1965.

Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instytut Badawczy Drég i Mostéw w porozumieniu
z Generalng Dyrekcja Drog Krajowych i1 Autostrad uaktualnit zalecenia doboru lepiszcza asfaltowego do
mieszanek mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych”, ktory byt podstawg opracowania ST

Typ mieszanki i przeznaczenie | Tablica  zal. A | Kategoria ruchu |
KTKNPP KR1-2 KR3-4
Beton asfaltowy do | Tablica A 50/70 35/50
podbudowy
35/50
Beton asfaltowy do warstwy DE30 A,B,C DESO
wigzacej Tablica C 50/70 A,B,C DP30
DP80




Mieszanki mineralno-

asfaltowe do warstwy 50/70 50/70

Scieralnej (beton asfaltowy, | Tablica E DES&O A,B,C | DE30 A,B,C DESO
mieszanka SMA, mieszanka DE150 A,B,C1 A,B.C1

MNU)

Uwaga: 1 - do cienkich warstw Oznaczenia:KTKNPP -Katalog typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i potsztywnych, SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o nieciggtym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zastepujacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965, 50/70 - asfalt wg
PN-EN 12591:2002 (U), zastepujacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965, DE, D - polimeroasfalt wg TWT
PAD-97 Tymczasowe wytyczne techniczne.

Polimeroasfalty drogowe. Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa 1997

Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instytut Badawczy Drég i Mostéw w porozumieniu
z Generalng Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wilasciwosci dla asfaltow z
dostosowaniem do warunkéw polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wlasciwosci asfaltow drogowych o penetracji od 20x0,1
mm do 330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2002 (U) z dostosowaniem do warunkéw polskich

Metoda .
Lp Wriasciwosci Rodzaj asfaltu
badania 2030 | 35/50 [ 50/70 | 70/100 | 100/15 | 16022 |
WEASCIWOSCI OBLIGATORYINE
1 PN-EN
Penetracja w 1426 100- 160-
250C 0,1mm 20-30 35-50 50-70 | 70-100 150 220
2 Temperatura PN-EN
R °C 1427 55-63 50-58 46-54 43-51 39-47 35-43
migknienia
3 Temperatura PN-EN
zaplonu, nie oc | 22592 240 240 230 230 230 220
mniej niz
Zawarto$¢ PN-EN
4 sktadnikow 12592
_ )
rozpuszczal- % 99 99 99 99 99 99
nych, nie mniej m/m
niz
5 Zmiang masy po PN-EN
Sltatfzemu e v 12607 0,5 0,5 0,5 0.8 0.8 1,0
ul p.rzyr.ost'). nie m/m 1 ) B ) > ) >
wigcej niz
PN-EN
6 Pozostata penetra- 1426
€ja po starzeniu, % 55 53 50 46 43 37
nie mniej niz
Temperatura
mig¢knienia po PN-EN
7 starzeniu, nie °C 1427 57 52 48 45 41 37
mniej niz
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE




Zawarto$¢ PN-EN
. 0 X
8 parafiny, nie % 12606 2,2 2,2 2,2 2,2 2,2 2,2
wigcej ni 1
Wzrost temp.
migknienia po PN-EN
9 starzeniu, nie °C 1427 8 8 9 9 10 11
wigcej niz
| e
R °C 12593 resla si¢ -5 -8 -10 -12 -15
0 wigce) niz

D-10.01.01. Scianki czolowe i przepusty
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonywaniem przepustow i Scianek czotowych dla przepustow.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych zZ
wykonywaniem przepustow §cianek czotowych dla przepustow .
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Przepust- obiekt wbudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeprowadzania wody matych ciekow wodnych pod nasypami drogowymi.
1.4.2..Scianka czotowa przepustu — §cianka zelbetowa lub prefabrykowana.
2.MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow
Do wykonania przepustu nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:
- deski iglaste III klasy do wykonania szalunku,
- cement portlandzki ,,32,5” do zapraw,
- beton B-20 do wykonania tawy pod przepust
- beton Iub pospodtka (zgodnie z dokumentacjg projektowa)
- piasek.
Prefabrykaty, beton, cement, rury i materiaty izolacyjne powinny posiadac¢ atest producenta potwierdzajacy
ich zgodno$¢ z wymaganiami odpowiednich Polskich Norm. Pozostale materialty powinny posiadac
aktualne badania pozwalajace na ocen¢ ich wlasciwos$ci i stwierdzenie ich przydatnosci do wbudowania.
2.3. Scianki zelbetowe
Ksztalt i wymiary $cianek czotowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Beton powinien
posiada¢ odpowiednie certyfikaty i dopuszczenia do stosowania oraz spetnia¢ wszystkie wymagane
prawem normy.
Powierzchnie elementéw powinny by¢ gladkie 1 bez rakdow, peknig¢ 1 rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako
pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie do glgbokosci 5 mm.
Po wbudowaniu elementéw dopuszcza si¢ wyszczerbienia krawedzi o glebokosci do 10 mm i dlugosci
do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krawedzi elementu, przy czym na jednej krawedzi nie moze by¢ wiecej
niz 5 wyszczerbien .
2.2. Rury
Ksztalt i wymiary prefabrykatow rurowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Prefabrykaty
powinny by¢ wykonane zgodnie z aprobatg techniczng IBDIM i posiada¢ certyfikat. Powierzchnie elementow
powinny by¢ gtadkie, bez peknig¢ i rys.
Handlowa dhugo$¢ rury wynosi 6,0 m, lecz moze zosta¢ przedtuzona za pomocg tacznikow.
Wymagania wobec rur:
- odchylenie $rednicy wewnetrznej od nominalnej + 0,5% S$rednicy
- odchylenie grubosci $cian rur pomiedzy karbami + 1,0% grubosci
- znieksztatcenie Srednicy wewngtrznej rury + 0,5% $rednicy



- stan powierzchni zewngtrznej, wewngtrznej oraz karboéw wzmacniajacych bez uszkodzen

- palnos$¢ klasa V2

- sztywno$¢ przy deformacji rury (3% nominalnej §rednicy wewngtrznej) * 8 kPa

- odpornos¢ na przebicie * 1100 mm

- wytrzymato$¢ na 30% deformacje nominalnej $rednicy wewne

3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania przepustow

Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustu powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

- koparki

- sprzetu do zaggszczania: ubijaki reczne i mechaniczne, zageszczarki plytowe.

- dzwig do ustawienia prefabrykatow $cianek czotowych

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

scianki mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do ich dtugosci.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

- wytyczenia osi krawedzi wykopu

5.2. Wykop

Sposéb wykonywania robdt ziemnych pod tawe fundamentowa powinien by¢ dostosowany do wielko$ci
przepustu, gtebokosci wykopu, uksztaltowania terenu i rodzaju gruntu.

5.3. Lawa fundamentowa pod $cianki przepustu

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana z kruszywa naturalnego grubosci 35 cm lub ze zwiru grub.
30 cm lub chudego betonu C 12/15.

Podloze pod przepustem nalezy uksztaltowaé¢ w kierunku podluznym i poprzecznym zgodnym z
posadowieniem przepustu. Gorna warstwa tawy fundamentowej — podsypki powinna by¢ luzna.
Spadki podluzne powinny by¢ dostosowane do spadkéw istniejacych ciekow.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Kontrola jakos$ci wykonanych robét

Nalezy sprawdzi¢:

- spadek tawy tolerancja + 2 cm

7.0BMIAR ROBOT

7.1.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarow3 jest szt. wykonanej §cianki czotowe;j

8.0DBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PEATNOSCI

9.1.0golne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac:

- wykopy reczne pod przepusty

- wykonanie $cianki czolowe;j

- zasypanie wnek 1 przepustu pospotka dowieziong

Ilosci wg przedmiaru robot

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- dostarczenie materiatow

- wykonanie faw fundamentowych z betonu pod $cianki czotowe

- montaz §cianek

- uporzadkowanie terenu






